/**
@file gearIndicator.c

*

*
Manu

*

*
version 1.Beta

*/

#include <16F873A.h>

// Configure PIC to use: HS clock, no Watchdog Timer, no code protection, enable Power Up Timer

#fuses XT,NOWDT,NOPROTECT,NOPUT,NOLVP

#device adc=10

#use delay (clock=4000000)

void main(void)

{

unsigned int16 iValue = 0;

int Q = 0;


  // Rapport engagé

int i = 0;

/*On affiche rien au départ ce qui permet de constater le reboot et de ne pas gener dans ce cas*/

output_low(pin_B1);

output_low(pin_B2);

output_low(pin_B3);

output_low(pin_B4);

output_low(pin_B5);

output_low(pin_B6);

output_low(pin_B7);

//setup_port_a( ALL_ANALOG ); /*on defini tous les portsA en entrée analogique*/

setup_adc_ports(RA0_ANALOG);

//setup_adc( ADC_CLOCK_DIV_8 ); /*L'adc a besoin d'une horloge pour fonctionner il utilise l'horlge du quartz divisé par 8*/

setup_adc( ADC_CLOCK_INTERNAL );

set_adc_channel(0); /*on prepare une lecture sur le channel 0, c'est A0*/

delay_ms(100);

while(1)

{


iValue = (unsigned int16)(read_adc()); // acquisition du signal analogique A0 en entrée


// 0 V  = 0    5 V = 1023  => iValue = 1024 * U / 5


if (iValue > 209)  
//A0 > 1.022 V


{



if (iValue > 418)

//A0 > 2.043 V



{




if (iValue > 544)

//A0 > 2.660 V




{





if (iValue > 687)

//A0 > 3.356 V





{






if (iValue > 830)

//A0 > 4.052 V






{







if (iValue > 927)

//A0 > 4.526 V







{








if (iValue > 990) 
// A0 > 4.83(iValue > 1008) A0 >= 4.920








{






                     if (Q < 2)






                     
Q = 0; // affichage du point mort ssi on y était déjà ou quand on était en 1ère






                     else






                        Q = 7; // afficheur éteint si on a un faux point mort entre les vitesses





                     
}








else



      



Q = 6;


      


}



     


else



     



Q = 5;


     


}



    

else



    


 Q = 4;


    

}



   
else



   

Q = 3;


   
}



  
else



  

 Q = 2;


  
}



else


 

Q = 1;


}

/* conversion de l entier Q vers les sorties B1 à B7 vers l afficheur 7 segments a cathode commune

correspondances avec lettres des DEL de l afficheur 7 segments

pin_B1 = a, pin_B2 = b, pin_B3 = c, pin_B4 = d

pin_B5 = e, pin_B6 = f, pin_B7 = g              */

switch (Q) {

   case 0:


output_high(pin_B1);


output_high(pin_B2);


output_high(pin_B3);


output_high(pin_B4);


output_high(pin_B5);


output_high(pin_B6);


output_low(pin_B7);

   
break;

   case 1:


output_low(pin_B1);


output_high(pin_B2);


output_high(pin_B3);


output_low(pin_B4);


output_low(pin_B5);


output_low(pin_B6);


output_low(pin_B7);

   
break;

   case 2:


output_high(pin_B1);


output_high(pin_B2);


output_low(pin_B3);


output_high(pin_B4);


output_high(pin_B5);


output_low(pin_B6);


output_high(pin_B7);

   
break;

   case 3:


output_high(pin_B1);


output_high(pin_B2);


output_high(pin_B3);


output_high(pin_B4);


output_low(pin_B5);


output_low(pin_B6);


output_high(pin_B7);

   
break;

   case 4:


output_low(pin_B1);


output_high(pin_B2);


output_high(pin_B3);


output_low(pin_B4);


output_low(pin_B5);


output_high(pin_B6);


output_high(pin_B7);

   
break;

   case 5:


output_high(pin_B1);


output_low(pin_B2);


output_high(pin_B3);


output_high(pin_B4);


output_low(pin_B5);


output_high(pin_B6);


output_high(pin_B7);

   
break;

   case 6:


output_high(pin_B1);


output_low(pin_B2);


output_high(pin_B3);


output_high(pin_B4);


output_high(pin_B5);


output_high(pin_B6);


output_high(pin_B7);

   
break;

   case 7:

  
output_low(pin_B1);


output_low(pin_B2);


output_low(pin_B3);


output_low(pin_B4);


output_low(pin_B5);


output_low(pin_B6);


output_low(pin_B7);

   //variante au point mort on allume aucune LED

   
break;

   } // fin switch

} // fin while (boucle infinie)

}

